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    《电子式出租汽车计价器})(CJ So24一1997)行业标准自1997年由建设部发布实施以后，对规范生

产，保证质量起到了重要作用。但是所涉及到的“传感器”并没有规定详细的技术要求，因此各计价器生

产企业所使用的传感器质量差别很大。劣质传感器使“出租汽车计价器”的计量精度受到很大影响，同

时也给维护、维修带来极大的不便。

    为规范与“出租汽车计价器”配套使用的“磁电式传感器”的技术要求，特制定本标准。在《电子式出

租汽车计价器》((:J5O24一1997)行业标准中4.2.2所述的传感器应符合本标准的规定。
    本标准由建设部标准定额研究所提出。

    本标准由建设部城镇建设标准技术归n单位建设部城市建设研究院归日。

    本标准负责起草单位:中国出租汽车暨汽车租赁协会。

    本标准参加起草单位:太仓市申港电子仪表有限公司。

    本标准主要起草人:孙培生、吴承琦、李洪元、陆祖德、萧艳森、龚岳平、罗龙达、王则林、李健

民、吴庆民。
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电子式出租汽车计价器

    磁电式传感器

1 范围

    本标准规定了电子式出租汽车计价器磁电式传感器(以下简称传感器)的技术要求、试验方法、检验

规则、标志、包装和储存。

本标准适用于电子式出租汽车计价器配套使用的传感器。

2 规范性引用文件

    下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单(不包括勘误的内容)或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

    GB42os一1993 外壳防护等级(IP代码)

    GB6587.2一1986 电子测量仪器 温度试验

    GB6587.3一1986 电子测量仪器 湿度试验

    GB6587.4一1986 电子测量仪器 振动试验

    GB6587.5一1986 电子测量仪器 冲击试验

    GB6587.6一1986 电子测量仪器 运输试验

    CJ5o24一1997 电子式出租汽车计价器

3 术语和定义

磁电式传感器 magnetoelectricsensor
由机械转动磁场，装有磁一电换能元件的传感器。

3.2

输出信号脉冲 outputsignalpulse
由传感器转轴转动后输出的脉冲信号。

3t3

启动力矩 startupmoment
传感器转轴由静止到转动所必须施加的力。

3.4

晃动 rock

传感器转轴与轴承(滚动)或轴瓦(滑动)间，径向或轴向间的移动

3 5

脉冲识别电路 pulseidenti介circuit

识别传感器输出的加密脉冲电路。
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4 技术要求

4，1 结构及外观要求

4.1.1 传感器零部件应连接牢固，金属涂镀层化学处理表面应色泽均匀，不得有露底、起层、起泡、斑

痕，无裂缝划痕。

4.1.2 传感器应有铅封部位，安装后可加铅封。

4.1.3 传感器引出导线完整，接头连接可靠。

4.1.4 传感器转轴与轴承或轴瓦不应有明显晃动。

4.1.5 传感器装配完成后，应进行技术处理，以保证一次性使用。
4.2 性能要求

4.2.1 计量性能

4.2.1.1传感器输出脉冲对应的转数允许误差为士。.1%士lr。

4.21.2 传感器转轴的静态启动力矩不得大于20XIO一，N·m。

4.2.1.3传感器从(0~3。。。)r/min转动时，以任意转速，任意时间停止或启动，其输出脉冲允许误差

仍应满足士。.1%士lr的要求。

4.2.2 工作电压范围:

    传感器应标明工作电压范围，在规定的工作电压范围内，传感器应能正常工作。

4.23 防水性能

    传感器在常压的水下，应能正常工作。

42.4 防尘性能

    传感器应能防止外部尘埃的侵人，其防护等级按GB42o8规定为IPSX。

425 耐运输性能

    传感器的耐运输性能要求应符合GB6587.6流通条件为二级的要求。

4.2.6 耐温性能

4.2.6.1 贮存温度:(一40~80)℃。

4.26.2 极限温度:(一40~90)，C。

4.2.6.3 工作温度:(一20一80)℃。

4.2.7 耐湿热性能

4.2.7.1 贮存条件:60℃90%RH。

4.27.2 工作条件:50℃5一90%RH。

4.2.8 耐振动性能

    传感器在非包装状态下，耐振动性能要求应符合GB6587.4m组的要求。

42.9 耐冲击性能

    传感器在非包装状态下，耐冲击性能要求应符合GB6587.sm组的要求。
4.210 防止非法脉冲侵人的性能

    当用户要求传感器输出的脉冲有加密措施以防止非法脉冲的侵入时，应与使用方约定识别非法脉

冲的解决方案。

43 使用寿命要求

4.3.1传感器按规定条件安装使用后，应在车辆正常行驶6万公里内不损坏。

4.3.2 更换下来的传感器不允许再次使用。

5 试验方法

5.1 试验条件

标准分享网 www.bzfxw.com 免费下载



Cl/T173一2002

5.1.1

5 1.2

5.2

温度:(20士10)℃。

  湿度小于70写RH。
试验所用设备见表1

表 1 试验所用设备

序 号 名 称 规 格

l 转速装置 转速范围(100一喂000)r/min士0.5%

2 电子计数器 晶振频率准确度士IX10一;晶振频率稳定度 IXlo巧

3 直流稳压电源 电压:(0一3的V可调;电流3A

4 扭矩测量仪 范围:(0.001一0.03)闪·m士3%

5 防水试验箱 可容纳被试传感器的容器

6 防尘试验箱 符合GB42os一1993的要求

7 高低温湿试验箱 符合GB6587.2和GB6587.3的要求

8 振动试验台 符合GB6587.4的要求

9 冲击试验台 符合GB6587.5的要求

53 试验方法

5.3.1 外观及结构检查

    以目测和手感的方法对传感器外观及结构进行检查，应符合4.飞的要求

5.3.2 传感器输出脉冲允许误差试验

5.3.2.1 按图1连接。

计散鹅1 计教器2 直流电源

转速装置

- - -‘ Leseseseseseseses被试传感器

图 1 传感器输出脉冲允许误差试验设备连接图

5.3.2.2 开启直流电源，同时启动计数器1和计数器2，按复位键，两计数器显示均为零。

532.3 开启转速装置带动传感器转轴转动，达到IO00r/mln稳定30 5，关闭转速装置，停止转动后

读取计数器1、2的读数后按式(1)计算误差，应符合4.212的规定。

W = (CZ/N)一C:
      C

....O....O.·..O.....。····。·4⋯ ⋯ (1)

    式中:

    W— 误差;

    N— 传感器每转输出脉冲数;

    C— 计数器1读出的转速装置的转数;

    CZ— 计数器2读出的脉冲数。

53.2.4 按5.3.2.3的方法在ZoO0r/min和300or/min转速时继续试验。误差应符合4.2，1.2的

规定。

5.3.2.5 按5.3.2.3的方法在试验时快速调整转速装置的转速(忽快忽慢停止启动)传感器应工作正

常其误差应符合4.2.1.3的规定。

5.33 传感器启动力矩试验
                                                                                                                                                                        3
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5.3.31将传感器置于扭矩试验仪上.按扭矩试验仪说明书操作，直接测量出启动力矩。其结果应符

合4.21.3的规定。

5.3.3.2 在没有适用的扭矩测量仪时，也可采样下述方法试验:在传感器转轴端装上一定半径的力矩

盘，并使转轴置于水平位置固定好，找出转轴最大启动力矩位置，在力矩盘的承载盘上添加祛码，记下转

轴开始转动时所加珐码的重力值，按式(2)计算静态启动力矩值，其结果应符合4.2.14的规定。
                                                  M 一 FOR ··。··，，，···· ····，··，⋯⋯ (2)

    式中:

    入1-一传感器静态启动力矩值，

    F— 加载祛码重力值(N);

    R— 力矩盘半径 (m)。

5.3.4 工作电压范围试验

    按5.3.2.3的方法在工作电压范围上、下限进行试验，误差应符合4.2.1.2的规定。

5.3.5 防水性能试验

5.3.5.1将传感器沉人试验水箱内，水面高度Zoomm~300mm，保持lornin。
5.3.52 试验结束后，擦干传感器壳体外表，按5.3.23所述方法进行检验，其结果应符合421.2的

规定。

5.3.6 防尘试验

    按GB42os一1993的规定进行试验，试验结果应符合4.2.3的要求。

5，37 耐温试验

5.3.7.1型式检验按G日658矛2一1986的规定进行试验，试验结果应符合4.2.5的要求。

5.3.72 出厂检验按如下方法进行:把传感器放人温度为80℃士1℃的高温箱内，有效时间不少于

20而n，取出后即按5.32.3所述方法进行检验，其结果应符合4.2.1.2规定。

5.3.8 耐湿热试验

    按GB65873一1986的规定进行试验，试验结果应符合4.2.6的要求。

5.3.9 耐振动试验

    按GB6587.4一1986的规定进行试验，试验结果应符合4.2.7的要求。

5.3.10 耐冲击试验

    按GB6587.5一1986的规定进行试验，试验结果应符合42.8的要求。

5.3.11 耐运输性能试验

    按GB6587.6一1986的规定进行试验，试验结果应符合4.2.4的要求。

5.3.12 使用寿命试验

    采用模拟试验的方法试验传感器的使用寿命，即以每1O00转为Ikm，转速为2o00r/min使其转
动6xlo，转后，再按5.3.2.3所述方法进行检验，其结果应符合4.2.1.2的规定。

6 检验规则

6.1 检验分类

    传感器分为型式检验和出厂检验

6.1.1 型式检验

    有下列情况之一时，应进行型式检验:

    a) 新产品或老产品转厂生产的试制定型鉴定;

    b) 正式生产后，如结构、材料、工艺有较大改变，可能影响产品性能时;

    c) 正常生产时，定期或积累一定产量后，应周期进行一次检验;

    d) 产品长期停产后，恢复生产时;

  4
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    e) 出厂检验结果与上次型式检验有较大差异时;

    D 国家质量监督机构提出进行型式检验的要求时。

6.1.2 出厂检验

    对型式检验已合格，正式投产的传感器，均应在出厂前由制造厂质量检验部门按出厂项目进行全数

检验，检验中出现一项不合格时，返修后重新检验，合格后方准出厂。

6.2 各类检验项目见表2

                                              表 2 检验项目

检验项目 技术要求 试验方法 出厂检验 型式检验

外观及结构 4 1 5‘3 1 O O

计量性能 4 2.1 5.3.2一53.3 O O

工作电压范围 4.2、2 5.3.4 9
0

O

防水性能 4.2.3 5 3 5 O

防尘性能 4.2.4 5.3‘6 O

4。2.5 5.3.11 O耐运输性能

耐温度性能 4.2.6

5.3.7.1 O

5.3。7.2 O

耐湿热性能 4，2.7 5 3.8 O

耐振动性能 4.2‘8 5 3.9 O

耐冲击性能 4.2.9 5.3.10 O

O使用寿命 4.3 5.3、12

6.3 判定原则

6.3.1 型式检验的样品应在合格产品中随机抽样，每次抽样数为6只，其中3只进行使用寿命检验

6.32 型式检验中出现故障或一项通不过时，应查明故障原因，提出故障分析报告。经修复后重新做

该项检验 之后，再顺序做以下各项检验，如再次出现故障或某项通不过，在查明故障原因，提出故障分

析报告，再经修复后，则应重新进行各项例行检验。再重新进行检验中又出现某一项通不过的情况时，

则判该产品通不过例行检验。

7 标志、包装、储存

71 标志

7.11 传感器必须具有铭牌，字迹应清晰

7.12 传感器铭牌必须标明生产厂家、型号、出厂日期及器号。

7.2 包装

7，2.1 传感器的包装应防震、防潮。

7.2.2 传感器的包装应包含全部附件。

7.23 传感器的包装内应附有说明书

7.3 储存

    产品储存在一20℃~50℃、相对湿度小于85%、洁净、无腐蚀物质和气体的库房中。




